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(27/7] Timer | Counter | Takometre
Bilgi Dokimani

DELTA CTA serisini segti  giniz icin te sekkir ederiz. CTA serisi ile ¢all

sonraki uygulamalar igin bu dokiimani saklayiniz.

B TEHLIKE! Uyan!! Elektrik Carpmasi!

icini kontrol ederken besleme enerjisinin kesildiginden emin olun.
B CTA serisi agik tip bir cihazdir. Pano (izerine monte edilmek igin tasarlanmis olup counter ve timer uygulamalari igin kullanilir.

WARNING korumali ortamlara kurunuz.
m Uyanlar
1. Tavsiye edildigi gibi lehimsiz

NookwN

8.
9

10.

11

2009-03-19

5011653902-CTT2

smaya ba glamadan 6nce bu dokimani mutlaka inceleyiniz ve

Cihaz enerijili iken AC terminallere dokunmayiniz aksi taktirde elektrik ¢arpabilir. Cihazin

Tehlikeli bir ortamda kullanilacagi zaman calisanlara yada gevre ekipmanlara zarar verebilme ihtimaline karsi, glivenli ve

terminal kullanin: izolasyonlu ¢atal terminal (M3 vida, geniglik 7.0mm), delik (¢ap 3.2mm). Vida 6lgusu:

M3x6.5 (6.8x6.8 kare pul ile birlikte). Tavsiye edilen sikma torku: 0.4 N.m (4kgf.cm). Kullanilabilir kablo: 2mm? kesintisiz/burgulu kablo,
12AWG ~ 24 AWG araliginda. Diizgin sikildigindan emin olun.

Toz ve metal pargaciklarin cihazin igine dismesine engel olun aksi taktirde cihaz zarar gorebilir.

Cihazi modifiye etmeyin yada dahili devrelere miidahale etmeyiniz.

Bos terminalleri kullanmayiniz.
Kablolarin uygun terminallere baglandigindan emin olun.

Parazit ve guriltiye engel olmak icin cihazi yiiksek voltaj ve ylksek frekans iceren ortamlardan uzak tutunuz.

Cihazi asagidaki ortamlarda kullanmayiniz:
.Toz ve asindirici gaz

.Yuksek nem .Yiksek radyasyon

.Titresim ve Sok

CTA serisi aclk tip bir cihazdir. Cihazi elektrik sokuna karsi toz ve nem igeren ortamlara kurulumunu yapmayiniz.

Cihaza enerji vermeden énce besleme ve sinyal kablolarinin diizgiun baglandigindan emin olun aksi halde ciddi hasar meydana gelebilir.
Cihaz enerjili iken terminallere dokunmayin veya cihazi tamir etmeye calismayin; aksi halde elektrik carpabilir.

. Cihazin enerjisi kesildikten sonra kapasitorlerin desarj olmasi icin bir dakika kadar bekleyin ve bu stire boyunca dahili baglantilara

dokunmayin ve miidahale etmeyin.

12. Cihazi temizlemek igin kuru bez kullanin. Cihazi temizlemek i¢in asit yada alkalin sivi kullanmayin.

m Display, LED’ler ve Tuslar
ENNET)
Reset 2 indicator |RsT2 m ™2.0"7 ™%
Reset 1 indicator |RST| mm e t‘ P
Key protect 2 indicator |K/P2 Il .L':U.U:L.L'
Key protect 1 indicator |K/P{Hl HMS ‘ f g
Output 2 indicator |jout2 mm ;2;2';1838888 b
Output 1 indicator |outi B SET12 TAC CNT TMR -
Special function indicator LOCKRESET T
Lock key 1 (1
Reset key ——— = S =
wore] [ K| [¥] [A

CTA4

Mode and number shift key

¢ LCD Display ve LED’ler

RST 1/2 Reset sinyali tespit edildiginde yanar BATCH

K/P 1/2 Tus takimi kilit modu aktif oldugunda yanar SET 12

OUT 1/2 | Cikiglar devredeyken yanar TAC

HMS Tlmgr fon.l_<s"|yo.r1unFia timer birimi; saat, dakika, CNT
saniye, goruntilenir

TOTAL Counter ve Takometre fonksiyonunda “Total Sayma TMR

Modu”

¢ Tuslarnin Kullanimi

PV(Present Value) display

SV(Set Value) display

Timer function indicator
Counter function indicator
Tachometer function indicator

Up/Down key

Counter ve Takometre fonksiyonunda “Batch Sayma Modu”
SV1, SV2 gostergeleri
Takometre fonksiyonu caligiyorken yanar

Counter fonksiyonu calisiyorken yanar

Timer fonksiyonu c¢alisiyorken yanar

SV degerini artirir / azaltir veya parametre degerlerini degistirir.
Secilen dijitin 1 basamak soluna kaydir. Segili dijit yanip séner.
Ayarlanan parametre degerini kaydeder veya fonksiyonlar arasinda dolasir.
tekrar [LOCK] tusuna basin. Tus takim kilidini kaldirmak igin 3 ve
tusu, tuslar kilitli degilken islevini yerine getirir.
PV degerini sil ve resetle.

¢ Modlar: Cali sma Modu ve Diizenleme Modu
When the power is on, the timer/counter/tachometer is in the operation mode. Press Al change SV, or K 1o

Operation

Configuration

feod

m Siparis Bilgileri

make change on a desired digit. The indicator of the selected digit will flash. After the change is made, press
the setting. If SV or parameters are not changed, press
Press ¥ in operation mode for more than 3 seconds to enter configuration mode. Press b once to switch among
parameters. To return to operation mode, press for more than 3 seconds.

Ayarlarin degistirilmesine engel olur. Tus takimi kilit modu enerji kesilip geldikten sonra da aktif kalir. Tus takimi kilit modu ayari

igin tusuna basin. Tus takimi kilitli degilken, Lock 1'e gegmek i% tusuna basin. Lock 1'den Lock2'ye gecmek igin
tuslarina ayni anda basin. (Lock 1) butun

tuslarin kullanimini engeller. I (| ock 2) kullanicinin SV degerini degistirmesine ve fonksiyonuna izin verir.

to save

once to switch between SET1 and SET2.
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® 6 ©6 0 0 O
© Uriin ismi CTA: Delta Counter/Timer/Takometre A serisi @ Grup Sayis! 0: 2 grup

® Panel 6lclsu 4: 48mm x 48mm 1/16DIN

© Haberle sme

0: yok; 1: RS-485

© Cikis 2 0: NPN; 1: Role O Gig Kayna g1 A: AC 100~240V
m Ozellikler
Model adi CTA4000A serisi CTA4000D serisi

DC 24V
DC 21.6 ~26.4V
5W’dan daha az

Besleme Girisi AC 100 ~ 240V, 50/60Hz
Giris Voltaj Araligi Voltaj oranina gore %85 ~ 110
Guc Tuketimi 10VA'den az
Harici glic kaynagi 12V DC +10%, 100mA
Display Cift-satirli, 6-dijit negatif iletken LCD display
i sy NPN: ON empedansi max. 1K ohm , ON kalan voltaji: max. 2V
PNP: High level: 4.5 ~ 30V DC, Low level: 0 ~ 2V DC
Cikis 1 Role: SPST max.250V AC, 5A (rezistif yik)
Transistér: NPN open kollektér. 100mA /30V DC’de kalan voltaj=max. 1.5V DC
Cikis 2 Relay: SPDT max.250Vac, 5A (resistance load)

Dielektrik dayanikhlik
Titresime dayaniklilik
Soka dayanikhlk
Calisma sicakligi
Saklama sicakligi
Yukseklik

Calisma ortami nemi
Kirlilik derecesi

0~50°C

-20 ~ +65°C

2,000m or less

35 ~ 85% RH (yogunlagsmasiz)
Derece 2

Transistor: NPN open collector. When 100mA /30V DC, residual voltage=1.5V DC max.

1 dakika boyunca 2000V AC 50/60 Hz
Hasarsiz: 10~55Hz, genlik=0.75mm, 2 saat boyunca 3 eksen
Hasarsiz: 4 defa disme, 300m/s?, 3 kenar, 6 yuzey ve 1 kése

1,000V AC, 50/60Hz 1 dakika igin

® Diizenleme Modu Parametreleri

& Timer

Fonksiyon segimi

g =

segimi

cnPELL

Takometre ¢ikis modu

Giris tipi se¢imi (PNP

Sayim hizi ayari

>

Ondalik basamak ayari

>

Finl b olit ! CnPELL
Fonksiyon Timer Timer ¢ikis Timer Cikis 1 pulse Reset min. Girig tipi
segimi fonksiyonu modu segimi gosterge genisligi ayari pulse genisligi  :sec¢imi (PNP “fonksiyon
se¢imi (yukari birimi segimi veya NPN) segimi’ne
/asagl sayma) geri doner
= oy ol = = T
¢ Counter
£
Fonksiyon Sayma modu Counter girig Counter ¢ikis Dual ¢ikis sayma iSayma hizi ayari | Cikis 1 pulse
segimi segimi modu segimi modu segimi modu (dual ¢ikig) genisligi ayari
(dual ¢ikis degil)
=
cnPELD
Giris tipi segimi Reset min. pulse  Enerji On-skala degeri Ondalik Cikis 2 pulse
“fonksiyon (PNP veya NPN) igenigligi kesintisinde (carpan) basamak ayari genisligi ayari
se¢imi’ne geri sayilan degeri
doner sakla/saklama
< < =] =] T < < fm
& Takometre

On-skala degeri (¢arpan)

=]}

Reset komutu min. pulse

= nC
2E Aob

Girig datasinin ortalamasini

JC  CrL

CL LAar

Enerjilenmede sayim

“fonksiyon segimi’ne veya NPN) genigligi alma ayari baglama gecikme
doner zamani
©= e S <=
# Timer + Counter
£ CnPt L SPEd E_oit
Fonksiyon Timer Timer cikig Timer Counter giris Counter ¢ikis Sayma hizi Cikis 1 pulse
segimi fonksiyonu modu se¢imi gosterge modu se¢imi modu segimi ayarl genigligi ayari
segimi (yukari/ birimi segimi (dual ¢ikis
asag! say) degil)
e = fd> g = o e g g = fod &
PSLALE Polnt £ aoltl
Giris tipi Reset min. Enerji On-skala Ondalik Cikis 2 pulse
“fonksiyon secimi (PNP pulse kesilince degeri basamak genisligi
secimi’ne veya NPN) genisligi degeri ayarl ayari
déner sakla/saklam
a
C: [MODE| C: [MODE| <: <: C: [MODE| C: [MODE|

B Timer Fonksiyonu

Timer fonksiyonunda yukari/asagl sayma modlari, birkag sayma birimi ve ¢ikis modlari vardir.

E nodEp Asag P veya yukarl

Timer sayma birimi ayari
EEEE s 0.01 ~ 9,999.99 Birim = 10 msn.
BEEEE s 0.1 ~ 99,999.9 Birim = 0.1 sn. Max.
BE s 1 ~ 999,999 Birim = 1 sn.
BN  dakika, sn 0.01 ~ 9,959.99 Birim= 0.01 sn.
I  daxika, sn 0.1 ~ 99,959.9 Birim = 0.1 sn. Max.
BEEEE  dakika 0.1 ~ 99,999.9 Birim = 0.1 dak.
B dakika 1 ~ 999,999 Birim = 1 dak.
m saat, dakika, sn 1 ~ 995,959 Birim =1 sn. Max.
BEE  saat dakika 1 ~ 999,959 Birim = 1 dak.
B 1 ~ 999,999 Birim = 1 saat.
Power signal | || | Power signal |
Startsignal __[] 1 il Startsignal || [
Pause signal nl [nl Pause signal
Clear signal Mn n M Clear signal
Output signal ]lﬂ yLﬂ Output signal ﬁ—\
SV - -~ gy - - -
Up o U
Down

Power signal [

Start signal

Pause signal

Clear signal

Output signal _

Cikis modu ayari

doon sayma segimi
Timer ¢ikis zamani ayari, 0 ~ 99.99 sn arasi. 0= ¢ikis! tut

Max. sayma = 9,999.99 sn.
sayma = 99,999.9 sn.
Max. sayma = 999,999 sn.
Max. sayma = 5,999.99 sn.
sayma = 59,999.9 sn.
Max. sayma = 99,999.9 dak.
Max. sayma = 999,999 dak.
sayma = 359,999 sn. (100 saat.)

Max. sayma = 35,999,999 sn. (10,000 saat.)
Max. sayma = 999,999 saat.

SN NI
0

1 [ 10 Power signal | [ ][ |
[ I I 1 Startsignal __[] M |
il 0 Pause signal 0 0
0 il Clear signal 0 0
Outputsignal _ ] T ]~  —

Signal Off Delay

Power signal | 1] ] ]
Start signal [l I
Pause signal nl il
Clear signal [ il [l

t t t
Output signal i i 1

Power signal [ | 1 ]

Startsignal __[_]

Pause signal al al
Clear signal 0 n
Output signal il

Down

Power signal [ ] [

Startsignal [ ]

Pause signal n nl
Clear signal n il
Output signal il 1

Repeat Cycle Hold

Power signal_[ ] [ ] ]

startsignal __[_]

Pause signal a n
Clear signal 0 Il
owputsignal_[7] [0 [ [ 0 D 1 [

Power signal | ] I ][ ]

Startsignal _[_] 1
Pause signal [l M
Clear signal al | !

Outputsignal [ ] [

® Counter Fonksiyonu

Counter fonksiyonlari 1-grup sayma, 2-grup sayma, batch sayma, total sayma ve dual sayma igerir.

Power signal | 1 ] \

Start signal [l 1
Pause signal O |

Clear signal Il [l il
Output signal ED ﬁ el ﬁﬁ ’-‘ﬂ

PondH

Power On Delay Hold

Powersignal_| L | | |
Startsignal _[] [ [ 1

Pause signal [l il

Clear signal 0 n

]~
O~
-]
=~
=

Output signal

sV
Up
0

SV
Down

Repeat Cycle timer output not set as 0

Power signal [ [ 1 [ ]

Startsignal__[ ]

Pause signal 0 o
Clear signal il il
t t t
Output signal 0 [0 . 0
Up
Down
Power signal | 1 [ ]

Startsignal_[] [ ] [] [ |

Pause signal nl nl
Clear signal 0 nl
Output signal —_ [

Signal Cumulate

Power signal | 1 11 |

startsignal__[ ] [ 1
Pause signal al 0

Clear signal ] N il
Output signal | | |

Input modes of counter  HEMAIES

T | counting up HREE | individual
IEEM | counting down A | Quadrature

=l | Command

D Cio -
Veya g|kar|Iab|IIr.

1-grup 1 adet SV degeri kullanilabilir. “counter ¢ikis modlari” na bakiniz
2-grup 2 adet SV, 2 adet PV kullanilabilir. “counter ¢ikis modlari” na bakiniz.
Batch PV ve SV degerlerinin say[m|ndan farkh olarak, PV:‘S‘V oldugund_a (batch sayma degeri batch SV degerine ulagincaya
= kadar) batch sayma degeri 1 artar ve tekrar sayma icin PV degeri sifirlanir.
Total Total saymada SV degerine ulagilinca ¢ikis aktif olur, ayrica sayilan bitiun degerler toplanir.
= Dual CP1 ve CP2 bagimsiz sayicllar olarak kullanilabilir, fakat sayma hizi ancak 5kHz ‘e ¢ikabilir. CP1 ve CP2 toplanabilir
UaL ual

Command counting up/down

UD_A
e [ 0 1 71 1 71 [
. =0 =0
cp2! I 1
Present 2 2 ’3_
Value [ B I
0 0 ’__ 0 ’_

Note: (® has to be larger than width of min. input signal.

Individual counting up/down

UD_B
Counting up, Counting down cP1 rLi
CP1: Counterinput  CP2: Counter input prohibit  ed CP1:Counterinput  CP2: Counter input prohibit  ed "
ST B I Y e R e R ST i v I v I Y v B S B | cp2y’ |
R © 1 o © ;
[ H i i i
cr2fl 11 CPQL,_“ T T Present |—|3 i ﬁa
I 1 4 1 2 2 2 2
[ ol i Value
Present | | ,—|3 Present 02 | 1 L
value | = Value 03
[ ns 02
°
o
Note: (B has to be larger than width of min. Inp ~ ut signal Note: (B has to be larger than width of min. Inp  ut signal Quadrature input
D_C
H
CPL: Counter input prohibited  CP2: Counterinpu _t CPL: Counterinput profibited  CP2: Counter inpu_t cP1y [ [
cr1 i Yo £ 1 cpPaff 3 £ ] ’@@.—
rohibit B conibic @ H
. ocon oot oo cp2 ! ] f
L L H 1
1 1 [ nl : [ H '
Present ! ! ! [ Present n:2 ! ! 3
[ 3 nal Present
Value H 5 Value ™ value 2 2
L ns 1 1
o
0 0 0
Note: (B has to be larger than width of min. Inp  utsignal & Note: B has to be larger than width of min. Inp  ut signal

Note: (8 has to be larger than width of 1/2 min . input signal
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Counter ¢iki § modlari :

SV degerine gére 1-grup yada 2-grup ¢ikis kullanilabilir. Cikis 1-grup olarak ayarlandiginda Cikis 2, Cikis 1 ile ayni davranisi gosterir. Cikis
modlari sirasiyla su sekildedir: F, N, C, R, K, P, Q, A, S, T, D. Detay i¢in asadidaki tabloyu inceleyiniz:

PV degeri SV degerine ulasinca, ¢ikis aktif olur ve sayma devam eder. Yeniden sayma reset sinyalinden sonra baslar ve
Cikis 2 reset sinyali ile pasif olur.

PV degeri SV degerine ulasinca, ¢ikis aktif olur ve sayma durur. Yeniden sayma reset sinyalinden sonra baslar ve Cikis 2
reset sinyali ile pasif olur.

PV degeri SV degerine ulasinca, yeniden sayma otomatik olarak baglar. Cikis 2 pulse ¢ikisidir. Cikis 1, ancak Cikis 2 pasif
oldugunda pasif olur.

PV degeri SV degerine ulasinca, sayma durur, Cikis 2(pulse) pasif olunca yeniden baslar. Cikis 1, ancak Cikis 2 pasif
oldugunda pasif olur.

PV degeri SV degerine ulasinca, ¢ikis aktif olur ve sayma devam eder. Yeniden sayma reset sinyalinden sonra baglar.
Cikiglar Reset sinyali ile veya Cikis 2 pasif oldugunda pasif olur.

PV degeri SV degerine ulasinca, ¢ikis aktif olur ve yeniden sayma otomatik olarak baslar. Cikis 2 (pulse) pasif olana kadar
displaydeki sayilan deger sabit kalir.

PV degeri SV degerine ulasinca, ¢ikis aktif olur ve sayma devam eder. Yeniden sayma Cikis 2(pulse) pasif olduktan sonra
baglar.

PV degeri SV degerine ulasinca, ¢ikis aktif olur ve sayma durur. Yeniden sayma reset sinyalinden sonra baslar.

PV 2 SV1 oldugunda, Cikis 1 aktif olur. PV = SV2 oldugunda, Cikis 2 aktif olur
PV < SV1 oldugunda, Cikis 1 aktif olur. PV = SV2 oldugunda, Cikis 2 aktif olur.
D SV=PV oldugunda, ¢ikis aktif olur ve sayma devam eder. Toplama ve ¢ikarma modlari gecerlidir.

F

= »n >» O

o !!! ! ! C I ! I !
e

Cikis 1 ve Cikis 2 (pulse) sureleri 0.01 ~ 99.99 saniye araliginda ayri ayri ayarlanabilir. Yeniden sayma, yukari saymada ve toplama/gikarma
sayiminda 0’dan baglar, asagi saymada ise SV degerinden baslar. Sayim araligi: -99999~999999. Sayma degeri bu araliyi asarsa, sayma 0’dan
yeniden baslar.

Input mode Input mode
Up Down Up/DownA, B, C Up Down Up/DownA, B, C
output  |F Output (X leee; u| o o ul oo 0 0
mode mode
setting setting
N feeser O O | O 0 il 0 0 0 P
i | i B | e i i i | b e
o 0o i i n | i
c Q | m ul 0
il | il il s I ! 10 im0
2 B 0 O @B [\ il 0 il il il 0 il i
R A

Input mode
Up/DownA, B, C
Output |S | geser_[] |
mode 999999
setting sv2
Sv1 i
0
ouTt — — 1 /M
ouT2 1 1
T |reser _[] Il
909999
2
svi
. L
oo — 1 T T T —
our2 — i
D |Reser [ n
099999
sv2 /\
0
oont 1 1a 140 11 1 1
outz I A
o-C_C " s . o SR sari ili
I Enerii kesintisinden once okunan de  geri saklama : Bu parametre olarak ayarlanirsa anlik PV degeri kaydedilir.
co
|

]
[ =4

[

M olarak ayarlanirsa PV degeri silinir.

On-skala fonksiyonu PSLALE T degisimi amaciyla, PV = PV x dnskala degeri 0.001 ~ 99.999 araliginda ayarlanabilir.

m RS-485 Haberlesme

1. Baglanti Terminalleri: Terminal 9: RS-485+, Terminal 14: RS-485-
2. Seri Data Formati: Desteklenen iletisim hizlari: 2,400, 4,800, 9,600, 19,200, 38,400bps; Desteklenmeyen formatlar: 7,N,1 - 8,0,2 veya 8,E,2

3. Haberlesme Protokolii: Modbus ASCII/RTU mod destekler; Fonksiyon kodlari: 03H register okuma ve 06H tek register yazma; 03H fonksiyon
kodu ile bir seferde maksimum 8 word okunabilir.

ASCII Mod
Register Okuma (03H) Cevap Register Yazma (06H) Response
Baslangic Karakteri T Baslangi¢ Karakteri T Baslangic Karakteri T Baslangic Karakteri T
0 0 0 0
Adres oy Adres o Adres oy Adres oy
) 0 ) 0 ; 0 ) 0
Fonksiyon kodu P Fonksiyon kodu P Fonksiyon kodu e Fonksiyon kodu s
0 0 0 0
Data uzunlugu (byte
Okunan data ‘0’ gu (byte) ‘4 ; ‘0’ ; ‘0’
; Data adresi Data adresi
baglangic adresi ‘0’ ‘0’ ‘0’ ‘0’
. Adres o P qr
0 1000H ! 1 1
0 - = o o
o Data igerigi T P P
Word uzunlugu e e Data igerigi e Data igerigi s
2 Adres 1001H ‘0 ‘8’ ‘8’
‘E’ Data igerigi ‘0’ ‘F ‘F
LRC Checksum E — 0 LRC Checksum F LRC Checksum F
A o O O
. : CR ‘0’ - I CR - I CR
Bitis karakteri LF LRC Checksum Py Bitis karakteri LF Bitis karakteri LF
" " CR
Bitis karakteri LF

*CR = 10H, LF = 0AH

LRC Checksum = 2'nin komplementi (Adres + Fonksiyon kodu + Baslangic adresi yiksek byte + ... )
Ornegin: 01H + 03H + 10+ 00H + 00H + 02H = 16H, ve LRC = 2'nin komplementi 16H = EAH

RTU Mod
Register Okuma (03H) Cevap Register Yazma (06H) Cevap
Adres 01H Adres 01H Adres 01H Adres 01H
Fonksiyon kodu 03H Fonksiyon kodu 03H Fonksiyon kodu 06H Fonksiyon kodu 06H
baz:gjnngig g:::si 2-)8: Data uzunlugu (byte) 04H Data adres égg Data adresi 32:
N 00H Adres 1000H 01H — 03H — 03H
Word uzunlugu 02H Data ierigi FaH Data icerigi 20H Data icerigi 20H
CRC Disiik byte COH Adres 1001H 03H CRC Dusiik byte DDH CRC Dusiik byte DDH
CRC Yuksek byte CBH Data igerigi 20H CRC Yuksek byte E2H CRC Yuksek byte E2H
CRC Disiik byte BBH
CRC Yuksek byte 15H
CRC Program Orne gi:
unsigned int reg_crc = Oxffff;
i=0; while (length--)
{ reg_crc = RTUDatal[i]; i ++;
for (j=0;j<8;j++)
{ if (reg_crc & 0x01) reg_crc = (reg_crc >> 1) ~ 0xA001;
else reg_crc =reg_crc >> 1; } }
return(reg_crc);
4. Adres & Data Register igerigi
[}
g £ 5 3 8 —
= 58 E| | 5 igerigi Agiklama
< LT < n (xu
'_
1000H 0 \ \ V | PV1 (Dusuk byte)
1000H 0 V. |V | V PV (Yiksek byte)
igg;: 8 x ixi E?Esglgkbgty‘tet)a) Batch, total, dual sayici ve mixed mod’da mevcut
1004H 0 V|V | V SV (Dusik byte)
1005H 0 \ \ V | SV1 (Yiksek byte)
1006H 0 V|V | V SV2(Dusik byte)
1007H 0 \ \ V | SV2 (Yiksek byte)
1008H 0 \% \Y V  Fonksiyon Secimi 0: Timer; 1: Sayicl; 2: Takometre; 3: Mixed function
1009H 0 \ Sayici Fonksiyonu 0: 1-stage; 1: 2-stage; 2: Batch; 3: Total; 4: Dual
100AH 0 \ \ V  Girig tipi 0: PNP; 1: NPN
100BH 0 \% Timer fonksiyonu 0: Yukari sayma; 1: Asagl sayma
100CH 0 \% Timer ¢ikis modu Tablo 1 "Timer Cikis Modu” tablosuna bakiniz
100DH 0 \% Timer icin sayma birimi Tablo 1 "Timer Display” tablosuna bakiniz
100EH | 100 v Sayic! giris modu O Yukari sayma; 1: Asag! sayma,; 2: Komut; 3: Individual;
4: Quadrature
100FH 0 \ Dual ¢ikis sayma modu 0: Toplama; 1: Cikartma
1010H 0 \Y Sayici ¢ikis modu Tablo 1 “Counter Output Mode” tablosuna bakiniz
1011H 0 \ V  Sayma hizi 0: 1Hz; 1: 30Hz; 2: 200Hz; 3: 1kHz; 4: 5kHz; 5: 10kHz
1gig: 8 x x g::z:: ; EE:ZZ g:::z::g: Aralik: 0 ~ 9,999; Birim: 10ms, 0: Sustained mode
1014H 0 \ V  Decimal pozisyonu 0~3
1015H 0 \Y V  Pre-scale (6n skala) degeri Aralik: 1 ~ 99,999; Birim: 0.001
1016H 0 \ Enerji kesintisinde data kayit 0: Yok; 1: Mevcut data kaydet
1017H 0 \% \Y V' Min. pulse genisligi reset 0: 20ms; 1: 1ms
1018H 0 V  Takometre ¢ikis modu 0: Lo-Lo; 1: Lo-Hi; 2: Hi-Lo; 3: Hi-Hi (Takometre)
1019H 0 VvV Power on gecikme zamani 0 ~999; Birim: 0.1s
101AH 0 V  Girig data ortalamasi 0~3
101BH 0 \% \ V | On panel kilit durumu 0: Normal; 1: Hepsini kilitle; 2: SV ayarlanabilir
Deger Timer Cikis Modu ;‘sr;;aary Sa)’/\'/l%(ﬁjlk@ Deger Timer Cikis Modu ;‘sr;;aary Sa);\l/l%d%k@
0 Sinyal ON Gecikme 1 0.01sn F 6 Tekrar Saykil 1 dak Q
1 Sinyal ON Gecikme 2 0.1sn N 7 Tekrar saykil Tutma s, dak, 1sn A
2 Sinyal OFF Gecikme 1sn C 8 Tekrar Saykil 2 s, 1dak S
3 Sinyal ON dak, 0.01sn R 9 Sinyal Biriktirme 1s 1]
4 Power ON Gecikme dak, 0.1sn K 10 Ikiz Sinyal ON start D
5 Power ON Gecikme 0.1 dak p 1 ikiz Sinyal OFF start
Tutma
Tablo 1
B Takometre Fonksiyonu
Doniis Hizi Olgtimii: Pulse genigligi 6lgiimii ve anlik frekansin tespiti
Cikis metodlari: Lo-Lo, Lo-Hi, Hi-Lo, Hi-Hi
OUT2 set value VanN (LO-LO) OUTZ setvalue /:/-\, (LO-HI)
Measurement value Measurement value E E
OUT1 set value :\/:/ OUT1 set value i i :\/:/

I

OouT1

/

ouT2

Measurement value < OUT1 set value : OUT1 ON
Measurementvalue< OUT2 set value : OUT2 ON

OUT2 setvalue

Measurement value

OUT1 setvalue

oo+ [

OUTZﬂ

Measurement value < OUT1 set value : OUT1 ON
Measurementvalue 2 OUT2 set value : OUT2 ON

Enerji kesintisinden sonra sayma gecikme zamani
calismaya ve sayima baslar. (gecikme zamani araligi:

(HI-LO)

t
1

OUTZD

OUT2 set value

Measurement value > OUT1 set value : OUT1 ON
Measurement value< OUT2 setvalue : OUT2 ON

N\

Measurement value

(HI-H1)

/

OUT1setvalue

NS

ouri ] [

ouT2

~99.9 sn.)

Measurement value 2 OUT1 set value : OUT1 ON
Measurement value > OUT2 set value : OUT2 ON

C o e ey . .
: Takometre enerjisi gidip gelince ancak ayarlanan stre gectikten sonra
0.

Giri g filtresi ortalama de ger sayisi : Ortalama deger alma araligi (n = 0 ~ 3). Bu parametre daha kararli giris algilamasi igin giris

datasinin 2" élgiminin ortalamasini alir.
® Timer + Counter

Timer + Counter fonksiyonunda; SV1, PV1 ve Output 1 Timer icindir, SV2, PV2 ve Output 2 Counter igindir. DIP switch pasiftir. Asagidakilerin
disinda tim Timer ve counter fonksiyonlari kullanilabilir.

e Timer fonksiyonu ¢ikis modu olarak RCY2, SCON, STON, STOFF
e Counter fonksiyonu Command up/down, Individual up/down, quadrature counting; ¢ikis modu S, T, D.

Counter fonksiyonunda sadece 1-grup sayma kullanilabilir.

m DIP Switch Ayan

Parametre ayarlari i¢in DIP switch kullanilabilir. DIP switch ON iken, ilgili parametreler sadece okunabilir, deg@istirilemez.

Sw Counter Timer Takometre
3 Reset komutu pulse genisligi Reset komutu pulse genisligi Reset komutu pulse genisligi
ON: 1ms, OFF: 20ms ON: 1ms, OFF: 20ms ON: 1ms, OFF: 20ms
7 Giris tipi Timer birimi Giris tipi
ON: PNP OFF: NPN Bakiniz Tablo 2 ON: PNP OFF: NPN
Timer birimi
6 NIA Bakiniz Tablo 2 NIA
5 Sayma hizi Timer birimi Sayma hizi
ON: 10KCPS OFF: 30CPS Bakiniz Tablo 2 ON: 10kHz OFF: 30Hz
4 Counter ¢ikis modu Timer ¢ikis modu Takometre Cikis modu
Bakiniz Tablo 3 Bakiniz Tablo 3 Bakiniz Tablo 3
3 Counter ¢ikis modu Timer ¢ikis modu Takometre Cikis modu
Bakiniz Tablo 3 Bakiniz Tablo 3 Bakiniz Tablo 3
2 Counter giris modu yukari/agagl zaman sayimi N/A
ON: asagl sayma OFF: yukari sayma ON: asag! OFF: yukari
1 ON: DIP switch aktif ON: DIP switch aktif ON: DIP switch aktif
OFF: DIP switch pasif OFF: DIP switch pasif OFF: DIP switch pasif
SW5 SWe6 Sw7 Gosterge birimi
OFF OFF OFF | 0.01sn. bi
ON | OFF OFF 0lsn. Tablo 3
OFF ON OFF 1sn. Cikis Modu Konfiguirasyonu
SW3 SwW4 5
ON ON OFF | dak, 0.01 sn. Counter Timer Takometre
OFF OFF ON dak, 0.1 sn. OFF OFF F Signal ON Delay 1 Lo-Lo
ON OFF ON | 0.1dak. ON OFF N Signal ON Delay 2 Lo-Hi
OFF ON ON | dak. OFF ON C Signal OFF Delay Hi-Lo
ON ON ON saat, dak, sn. ON ON R Signal ON Hi-Hi
Tablo 2
‘1 Terminal Aciklamasi
CTA4000A/4100A serisi: CTA4001A/4101A serisi:
oV CP1 05345 ouT1 ov cP1 CGP/Z\‘II'E Rrsass. OUT1
Girig Baglantilari: Rs@/ N @No @NO
CP1, CP2, +12V RST1 START +12V RST1 RSS‘PZAT RS485+ o
Sensor Output RST, RET2 Input ® @ E COM ® @ com
........ > - 12 @ AN @ @ @ @ W @ @
—%4 i Al VA ooz 5 e
Rt 2 gt CTA4000D/4100D serisi: CTA4001D/4101D serisi:
Inpt Circuit .
- ey oV CP1 C%/I'E 0UT1 oV cp1 Ere RS— outt
% - Cc NO NO
i UV 4.7Hoh RST2/ @ RST2/ @
N onm +12V RST1 START o4 +12V RST1 START RS485+ o4
NPN Input Logic y @ @ O COM @ @ @ COM
Sensor Output ;;11‘1?;%%2 put J,— Input Circuit D0 O ®|_”_J© .2 @ @L{ ®
'—é _‘—1>f—‘ - + J _‘—{H—' -
________ by 8 2w l{T_ L% DC 24V L5 DoV
H_r L ov ouT2 ouT2
ot Crout CONTACT Input Gok-fonksiyonlu girig pini:
P Counter Timer Takometre Timer + Counter
L CP1 cP1 CP1
CP2 Gate Gate
PHP Input Logic Resetl Resetl Resetl Resetl
Reset2 Start Start
m Olgiiler & Panel Kesimi
CTA4 serisi
[u] g =
?E"?g
K @R
— X 3o 65.0 min.
= S (2.56)
D +0.5 ’1
44 .8 mm 0
I } L (1.76in)’3'°1.
’ A
=, -Eg
EE L 1=]| | E= g o3
2% “HH == R v g
ey < —— I IR
g (€] ¥ (&) —_— === T (] <
48.0 mm 5.8 mm 80.0 mm 44.8 3°| mm
(1.89in) (0.231in) (3.151in) }1_75)7*0“0'> (in)
1

® Montaj

1. Kontrol cihazini panelde kesilen bélgeye yerlestirin.

2. Kontrol cihazinin montaj parcalarini cihaz tizerindeki yerlerine yerlestirip, panoya gelip duruncaya kadar ileri dogru itin.
3. Kontrol cihazini sikica tutturmak icin montaj vidalarini diizglince sikin.
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